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Thema

In vielen Umgebungen wie z.B. in stadtischen Bereichen ist der Empfang von GNSS-Signalen durch
Hindernisse wie Geb&ude und Vegetation eingeschréankt. Um dies in einer integrierten Navigation, z.B.
zur Qualitatsbewertung, geeignet berticksichtigen zu konnen, ist die Bewertung der aktuellen
Einschréankung bzw. Qualitat des Signalempfangs eine hilfreiche Information.

Aufgabe

Ziel ist die Schaffung eines Programms, dass anhand der vorliegenden GNSS-Messungen und den
Ephemeriden der Satelliten die Qualitdt des GNSS-Signalempangs automatisiert bewertet und die
gegebenenfalls vorliegenden Einschrdnkungen analysiert. Dies soll im Postprocessing-Modus anhand
aufgezeichneter GNSS-Messungen in Matlab erfolgen. Die Strategie zur automatiserten Bewertung ist
zu erarbeiten und in Matlab umzusetzen, wobei viele Matlab-Funktionen fiir GNSS-Berechnungen
bereits vorhanden und daher im Programm verwendet werden koénnen. Es sind dann geeignete
Messexperimente zu konzipieren und durchzufuhren und mit dem Programm zu analysieren. Ziel ist
eine Bewertung, wann und wo es zu welchen Einschrdnkungen des Empfangs kommt und die Qualitat
des Empfangs entsprechend auch numerisch zu bewerten.
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